ハンドボールロボコン
高校一般の部　説明会以後の質問＆回答
Ｑ.１ボールを投げるとき一時的にロボットの中をボールが通過してもいいでしょうか（4-6-3）にあたる可能性があるための確認です。
Ａ.１「（4-6-3）ボールは常に３分の２以上見えていなくてはならない。」とあり「（4-6-4）他のロボットがボールにアクセスできる状態でなければならない。「(4-6-5)ロボット本体にボールが接触している点から測定して、20㎜を超えてボールがロボット内にはいりこんではならない。」とありますので、ロボットの中を通過する時点で(4-6)の記載事項に該当している場合はいけません。
Ｑ.２ボールを大きな腕でドリブルしながら移動させる場合は(4-6-1)に書いてあるとおりホールドとはみなされませんか？
Ａ.２ドリブル時にボールが完全にロボットから離れる時間があればホールドとはみなされません。
Ｑ.３デフェンスマシンもボールを投げる機能を付けなければならないのですか。
Ａ.３「3-1-4ロボットの構造、ロボットはボールを投げられるように設計すること。」とあります。ここでいうロボットとは、コートプレイヤーロボットとゴールキーパロボットの2台をさします。

実際に投げる行為をしなくても、投げれる機能をつけてください。









